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MANUEL D’UTILISATION

FRANCAIS

la brochure “Avertissements” et le “Manuel d’instructions” qui accompa-

73/23/CEE, 98/37/CEE (et modifications successives).

1) GENERALITES
Lactionneur DEIMOS BT-MA offre de grandes possibilités d'installation,

teurs électromécaniques. Lunité de commande est incorporée. La centrale
manoeuvre.

présence), avant d’exécuter toute manceuvre.
Les accessoires en option suivants sont disponibles:
- Kit batterie de secours mod. SBBAT

- Poignée de déblocage mod. MSC (fig.2)
Poignée de déblocage fixe avec clé personnalisée.

2) SECURITE

conserver en cas de besoin.
la motorisation, particulierement pendant le fonctionnement.
la motorisation.

» Ne pas contraster volontairement le mouvement du portail.
été débloqué avec la poignée de déblocage spéciale.

» Ne pas modifier les composants de la motorisation.
d’'un technicien qualifié (installateur).

ligne et, si présent, au moins un pdle des batteries.

sonnel qualifié (installateur).

3) DEBLOCAGE MANUEL

fonctionnement anormal de la motorisation. Pour effectuer la manoeuvre

d'urgence, il faut:

manuelle du portail.

I’accompagner pour toute sa course.

la clé dans un lieu s(r et connu par les personnes concernées.
agir comme suit:

contraire a celui des aiguilles d’'une montre pour 90°.

permet I'ouverture manuelle du portail.

§a course.

pas reportée dans sa position initiale (actionnement motorisé).

lieu sdr et connu par les personnes concernées.

4) ENTRETIEN ET DEMOLITION

constituent des déchets spéciaux.

AVERTISSEMENTS

d’installation et des indications fournies dans ce manuel.

s’engager a mettre a jour cette publication.

Fig. 1
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MANUEL D’INSTALLATION

FRANCAIS

brochure “Avertissements”etle “Manuel d’instructions”qui accompagnent

98/37/CEE (et modifications successives).

1) GENERALITES
Lactionneur DEIMOS BT-MA offre de grandes possibilités d'installation,

teurs électromécaniques. Lunité de commande estincorporée. La centrale
manoeuvre.

présence), avant d’exécuter toute manceuvre.

Le motoréducteur (fig.1) est constitué de:

M Moteur.

R Réducteur a vis sans fin - roue hélicoidale.

F Groupe fins de course électromécanique.

P Pignon.

S Mécanisme de déblocage.

QSsC-D Tableau de commande.

Les accessoires en option suivants sont disponibles:
- Kit batterie de secours mod. SBBAT

Lemballage comprend (fig.1):

» 2 batteries de secours (réf. B).
1 base porte-batteries (réf. BB).

» 1 carte de chargement des batteries (réf. SBS).

» Manuel d'instructions pour le montage.

+ Boite visserie et cablages divers.

- Poignée de déblocage mod. MSC (fig.18)

Poignée de déblocage fixe avec clé personnalisée.

2) SECURITE GENERALE

ou des dommages aux choses.

» Lisez attentivement la brochure “Avertissements” et le “Manuel d’in-
structions” qui accompagnent ce produit, puisqu’ils fournissent d'im-

I’entretien.

loppes en nylon et polystyrene a la portée des enfants.
consulter & tout moment.

représenter une source de danger pour l'utilisateur.

dans cette documentation.
* Ne pas installer le produit dans une atmosphere explosive.
» Les éléments constituant la machine doivent étre conformes aux Direc-

I'utilisation.

cessives.

sur l'installation. Débrancher aussi les éventuelles batteries de secours.

égale ou supérieure & 3,5 mm.

férentiel avec seuil de 0,03A.

« Vérifier si l'installation de terre est effectuée correctement: connecter

tous les composants de l'installation dotés de borne de terre.

d’entrainement, de cisaillement.

en position visible, fixer a la structure un panneau de Attention.

sont utilisés.
ou réparation.

si non expressément autorisées par la Société.

la zone d'action de la motorisation.

motorisation.

la motorisation et ne doit s'adresser qu’a du personnel qualifié.

commandes conformes a la norme EN 12978.

3) CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
3.1) Actionneur DEIMOS BT-MA

Alimentation:..............cccoiiiii monophasée 230V £10%, 50Hz (*)
MOTBUI: ... e 24Vdc
Tours du moteur: ... ...3500min"!
Puissance absorbée: ..o 70W
Courant maxi absorbé: . 0.5A (23Vac) - 1A (110Vac)
Rapport de réduction: ... 1/44
Tours & la sortie: ......ccooooiiiiiii e 79min-'
Module pignon:... . 4mm (14 dents)
Vitesse du vantail: ... 12m/min
Poids maxi du vantail: . 5000N (~300kg)
COUPIE MEXII ..ottt 20Nm

Réaction au choc:.. .. Limiteur de couple électronique
Lubrification: ..o Graisse permanente
Manoeuvres manuelle: .................... Déblocage mécanique avec poignée
N° de manoeuvres en 24 heures: ............ccccooov i 30
Unité de commande: ................... ... incorporée
Batteries de secours (en option): . ..2 batteries de12V 1,2Ah
Conditions ambiantes: .............ccccoviiiiiiiiee de -15°C & +40°C

Degré de protection:.........cc.ociiiiiii e P24
BrUIt: Lo < 70dBA
Poids de I'opérateur: ............ccociiiiiiiii 7kg (= 70N)
DIMENSIONS ... Voir fig.2

(*) Tensions spéciales d’alimentation sur demande.

3.2) Caractéristiques techniques de I'unité de commande QSC-D (Fig.17)
24Vac (180 mA)
.... en fermeture et en ouverture
de3a120s
2 min
Temps d'ouverture PiBtoNs: .........c..ccoiiiiiiiii e 7s fixe
Pause INVErsioN: ... 1s environ
Connexion feu clignotant: ... 24V maxi 25W
FUSIDIES: ... Voir fig.17
par touches ou UNIPRO
fréquence 433.92MHz
Algorithme Rolling-Code

Réglage ampérestop:.......c...cc......
Temps de fermeture automatique:

N COMDBINAISONS. ......iiiiiiiiiie e 4 milliards
Impédance antenne: ...........cccoooviiiiiiiiie 500hm (RG58)
N° maxi radio commandes mémorisables:.............c...cooo i 64

3.3) Versions des émetteurs utilisables:

variable ou dynamique) compatibles avec
4) VERIFICATIONS PRELIMINAIRES
et en particulier:
doivent étre aptes a supporter le poids du portail.
sa course et aucune embardée latérale excessive ne doit se vérifier.

surer un mouvement régulier et silencieux.
DEIMOS BT-MA Ver. 10- 23
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réparer ou, si nécessaire, les remplacer.

tueuse ou erronée ou a un entretien insuffisant du portail.

normes en vigueur.

5) ANCRAGE DE LA PLAQUE D’ASSISE
5.1) Position standard

éventuel de la coulée de fondation du rail fera baisser aussi la base du
(environ 1-2 mm).

dans la fig.4.

pour les céables électriques.

électriques saillants de la plaque d'assise.
I’'on soudera ensuite les tire-fonds (fig.3).

+ Contrbler soigneusement:
Les mesures de positionnement.
Le parfait nivellement de la plaque d’assise.

Laisser la coulée se durcir.
5.2) Autres positions

dans la fig.5 est représenté un type d'installation particulier.

Sile motoréducteur n'est pas fixé au niveau du rail de coulissement (Position
standard), il faudra garantir une fixation sdre du motoréducteur en relation

mécaniques. Tous les endroits critiques devront étre protégés par des
dispositifs de sécurité, selon les normes en vigueur.

6) FIXATION DU MOTOREDUCTEUR

ultérieurs du jeu entre le pignon et la crémaillere.

et, al'aide d'un niveau, régler le plan dans les deux sens.
» Enlever le coffre et le carter couvre-vis au motoréducteur et positionner

vers le portail.

du motoréducteur.

Au
paragraphe “Montage de la crémaillére”, nous fournissons les mesures et
les modalités d'installation des types de crémaillére les plus courants.

7) MONTAGE DE LA CREMAILLERE

7.1) Mod. CFZ (Fig.8).

- portée plus de 2000kg (~ 20000N). Ces trongons doivent étre avant tout

24 - DEIMOS BT-MA Ver. 10

longueur de la crémaillére.
7.2) Mod. CPZ (Fig.8).

- portée maxi 500kg (=~ 5000N). Ce modéle doit étre fixé au portail au moyen

la fixation, au moyen des fentes prévues.
7.3) Mod. CVZ (Fig.8)

- cales filetées a souder - portée maxi 2000kg (~ 20000N). Apres avoir fixé

cales permettent des réglages en hauteur de la crémaillére.
7.4) Fixation de la crémaillére
Pour le montage de la crémaillere, procéder comme suit:

gence’).

le portail manuellement (fig. 9).

par rapport au pignon (fig. 10).

prévus par les normes de sécurité en vigueur.

8) REGLAGE DU PIGNON

la crémaillere-pignon (fig.10).

9) FINS DE COURSE ELECTROMECANIQUES

positionnés aux extrémités de la crémaillére.
Pousser manuellement le portail jusqu’a I'ouverture compléte.

avoir déterminé la bonne position, serrer les vis du patin.
Pousser manuellement le portail jusqu’a la fermeture compléte.

avoir déterminé la bonne position, serrer les vis du patin.

d’au moins 50mm d’épaisseur (fig.12).

10) BUTEES D’ARRET

quelques centimétres au-dela du point d’arrét électrique.

11) PREDISPOSITION DE LINSTALLATION ELECTRIQUE

harmonisation HD384 et autres normes nationales.

ayant une section minimale 3x1,5mm? et du type prévu par les normes.

une section de 3x1,5 mm?).

D811343_10
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charge réelle de 'automation.

Les composants principaux d’'une automation sont (fig.14):

|
ouverture des contacts d’au moins 3,5 mm, doté de protection
contre les surcharges et les courts-circuits, en mesure de couper
I'automation de la ligne. En cas d’absence, prévoir en amont de
I'automation un interrupteur différentiel homologué avec seuil de

0,03 A.
QR Tableau de commande et récepteur incorporé.
S Sélecteur a clé
AL Feu clignotant avec antenne accordée
M Opérateurs
P Clavier mural
Fte, Fre Couple de cellules photoélectriques extérieures
T Emetteur 1-2-4 canaux
C Crémaillere.
INSTALLATION ANTENNE

Utiliser une antenne accordée sur 433MHz.

a un endroit plus convenable.

12) CONNEXIONS AU BORNIER

selon les indications et les schémas fournis dans les manuels d'instructions

doit étre connecté dans le serre-fil spécial (fig.15-réf. S). La motorisation

connectés et vérifiés. Voir schéma du bornier fig.16.

JP2
1-2  Connexion moteur (1 Bleu - 2 Rouge).
3-4  Secondaire transformateur 24V.

connexions 1 et2 du moteur etles connexions 6 et 7 des fins de course
d’ouverture et fermeture.

JP3

5-6  Fin de course fermeture SWC (5 Noir commun - 6 Rouge).
5-7  Fin de course ouverture SWO (5 Noir commun- 7 Marron).
8-9 Clignotant 24V maxi. 25W.

10-11 Antenne (10 signal - 11 conducteur externe).
12-13 Alimentation accessoires:
24 VCA fonctionnement en présence du réseau.

option batterie de secours. Mod. SB BAT.
14-15 Contact libre(N.O.).
Voyant portail ouvert SCA (24Vca maxi. 3W) ou bien sortie 2éme
canal radio (Voir Figure 19-A).
Loption est réglable a partir du“menu logiques” (Voir Figure A).

lectriques et émetteur détecteur de présence).
24 VCA fonctionnement en présence du réseau.

option batterie de secours. Mod. SB BAT.
18-21 Entrée dispositifs de sécurité FAULT (voir point 13).
19-20 Touche de commande piétons PED (N.O.) Ouvre le portail pour un

(2 ou 4 pas).
21-22 Touche de commande START/CLOSE et sélecteur avec clé (N.O.).
Loption est réglable a partir du“menu logiques” (Voir Figure A).
21-23 Touche de commande STOP (N.C.). Elle arréte dans tous les cas

laisser raccordée.

21-24 Entrée PHOT, cellule photoélectrique (voir point 13) Si elle n'est pas
utilisée la laisser raccordée.

21-25 Entrée contact barre palpeuse BAR (N.F.). En cas d'intervention, le
portail s’arréte et le mouvement s’inverse pendant environ 3s. Si elle
n'est pas utilisée la laisser raccordée.

21-26 Touche de commande OUVRE (Open) (N.O.).

JP1

31-32 Primaire transformateur 230Vca.

33-34 Alimentation monophasée 230Vca, 50-60Hz (33N - 34L).
13) CONNEXION DES DISPOSITIFS DE SECURITE

avec contact en échange libre (réf. détail Figure 19).

des bornes 21/23, 21/24 et entre les bornes 21/25 de la carte QSC D.

14) PROGRAMMATION

moyen du programmateur a écran incorporé ou au moyen dUNIPRO.
les instructions concernant UNIPRO et procéder comme suit.

I'accessoire UNIFLAT e UNIDA (Voir fig. 17). La centrale QSC-D n’alimente

indiqués de suite.

se référer aux fig. A et B et au paragraphe “Configuration”.
UNIPRO.

15) CONFIGURATION

centrale de commande QSC-D.

menus et la configuration des parametres de fonctionnement:
+ touche de défilement menu/incrément valeur

- touche de défilement menu/réduction valeur
OK touche RETOUR (validation)

que si elles sont suivies par I'appui sur la touche OK.

mation.

L’écran affiche d'abord les informations suivantes:

- Version Logiciel unité de commande

cen-

taines, pendant les cent premiéres manceuvres I'écran indique toujours 0000).
étant exprimée en centaines, pendant les cent premieres manceuvres
I'écran indique toujours 0000).
Nombre de commandes radio mémorisées.

de passer directement au premier menu.

spondants sous-menus disponibles.

Entre parenthéses rondes est indiqué le message affiché sur I'écran.

15.1) MENU PARAMETRES (F-A")

- Temps de Fermeture Automatique (kcA) [ 10s ]

de 8 a4 120 secondes.
- Couple moteurs ouverture (c. o) [ 80% ]

- Couple moteurs fermeture (c. FE7") [ 50% ]

- Couple moteurs ouverture en ralentissement (c. ot rAL) [ 50% ]
(UNIPRO = Parameétres avancés = adresse 8)
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- Couple moteurs fermeture en ralentissement (c. FE-" rAL) [ 50% ]
(UNIPRO = Parametres avancés = adresse 9)

- Temps Rapide en Ouverture (¢ v« it atis)[15s.]
(UNIPRO = Parametres avancés = adresse 6)

de 1 seconde a 2 minutes.
- Temps Rapide en Fermeture (8 « it FEF")[15s.]
(UNIPRO = Parametres avancés = adresse 7)

variable de 1 seconde a 2 minutes.
Nota: Le temps de ralentissement, en fermeture eten ouverture, s'obtient
en chronométrantla durée d’'une manoeuvre eten introduisantune valeur

nous obtiendrons 3s de ralentissement.
- Vitesse de ralentissement (uELL rALL)[O0]
(UNIPRO = Parametres avancés = adresse 5)
Introduire la vitesse de ralentissement en choisissant I'une de ces valeurs.
0 — ralentissement désactivé
1 - ralentissement a 50% de la vitesse normale
2 - ralentissement a 33% de la vitesse normale
3 - ralentissement a 25% de la vitesse normale
Zone (ZanE) [ 0]
(UNIPRO = Parametres avancés = adresse 1)
Introduire le numéro de zone entre une valeur mini de 0 et une valeur
maxi de 127. Voir paragraphe “Connexion sérielle”.

15.2) MENU LOGIQUES (Lxal ic)

- TCA (kcR)[ OFF]

ON Active la fermeture automatique
OFF Exclut la fermeture automatique
- 3Pas (3 FRS) [OFF]

.. arréte et active le TCA (si configuré)
.................................................. ferme
...arréte et réouvre

.. arréte et active le TCA (si configuré)

[ole] S N U1 =T 5 (=P ferme
en fermeture:.... .. arréte et n'active pas le tca (stop)
APres 18 STOP: oo iiiiiii i ouvre

- Blocage des Impulsions (kL {"F o) [ OFF ]

- Cellules photoélectriques en ouverture (cELL. o) [ OFF ]

le mouvement.

dégagement de la cellule photoélectrique.
- Test cellules photoélectriques (EESE Fhak) [ OFF ]
(UNIPRO = Logique avancée = adresse 14)
ON Active la vérification des cellules photoélectriques
OFF Désactive la vérification des cellules photoélectriques

de contact supplémentaire de vérification.
- Témoin de portail ouvert ou Il canal radio (5cA Zch) [ OFF ]
portail
ouvert, le Il canal radio commande, dans ce cas, l'ouverture piétons.

- Préalarme (FrERL) [ OFF ]
ON

- Action maintenue (ha""E MorkE) [ OFF ]

la touche de commande reste enfoncée (OPEN - CLOSE).
OFF Fonctionnement par impulsions, selon logique 3 ou 4 pas.
- Sélection START - CLOSE (5kfRrk - cLaSE)[ OFF]
ON Lentrée entre les deux bornes 21-22 fonctionne comme CLOSE.
OFF Lentrée entre les deux bornes 21-22 fonctionne comme START.
- Code Fixe (codE F {HE) [ OFF ]

(UNIPRO = Logique avancée = adresse 13)

26 - DEIMOS BT-MA Ver. 10

fixe, voir paragraphe “Clonage des Emetteurs radio”

code, voir paragraphe “Clonage des Emetteurs radio”

- Programmation des radio commandes (Fral. ~Ad ia) [ ON]
(UNIPRO = Logique avancée = adresse 15)

ON Active la mémorisation par radio des émetteurs:

standard au moyen du menu radio.
(T1-T2-T3-T4) d'un émetteur a mémoriser.

lesquelles il est possible d'introduire de nouveaux émetteurs.
Cette modalité n’exige par I'acces a l'unité de commande.
OFF Désactive la mémorisation par radio des émetteurs.

cialement prévu.
- Maitre/Esclave (7"R5kEr) [ OFF ] (Logique avancée - adresse 12)

centralisée.
OFF
centralisée.

15.3) MENU RADIO (-Ad in)

ala Fig. B pour la programmation de base.
- Ajouter

dans I'emplacement de la mémoire (01 a 64).

Ajouter Touche start (Rd SEArE)

associe la touche désirée a la commande Start

Ajouter Touche 2ch (Rdi Zch)

associe la touche désirée a la commande 2 canal radio

Nota: La touche cachée P1 prend un aspect différent selon le modeéle
d’'émetteur.

avec un tournevis les deux plaquettes P1 (Fig. B2).
- Lire (L irE)

(01 a2 64) et le numéro de la touche (T1-T2-T3 0 T4).
- Eliminer Liste (EFFRcEr BY)
ATTENTION! || efface completement de lamémoire du récepteur toutes
les commandes radio mémorisées.
- Lecture code récepteur (cad rH)
Affiche le code introduit dans le récepteur.

AVEC LA PASTILLE CLE (MAITRE)

clonage successif des radioémetteurs.

fonctionnalités avancées importantes :

+ Clonage de I'’émetteur maitre (code de brassage ou code fixe)
» Gestion base de données émetteurs

» Gestion communauté des récepteurs

dispositif UNIRADIO.

15.4) MENU LANGUE (LAnLUE)

Il permet de choisir la langue du programmateur a écran.
- ITALIEN ( itR)

- FRANCAIS (FrR)

- ALLEMAND (dEt/

- ANGLAIS (EnL)

- ESPAGNOL (E5F)

15.5) MENU DEFAUT (PrEdEF in iE)

Apres le rétablissement, il faut effectuer un nouvel autoréglage.

D811343_10
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15.6) DIAGNOSTIC ET MONITORAGE

Lécran situé sur la centrale QSC-D affiche des informations utiles tant
pendant le fonctionnement normal qu’en cas d’anomalies.

Diagnostic:

quel est le dispositif qu'il faut vérifier:

PED = activation entrée piétons

START = activation entrée START

STOP = activation entrée STOP

PHOT = activation entrée PHOT

BAR = activation entrée COST

CLOSE = activation entrée CLOSE

OPEN = activation entrée OPEN

SWO = activation entrée fin de course ouverture

SWC = activation entrée fin de course fermeture

TH = intervention de la protection thermique du logiciel

Si le vantail rencontre un obstacle, la centrale QSC-D arréte et commande
une inversion, en méme temps I'écran affiche le message “AMP”.
Monitorage:

séparés d'un point, par ex. 3540 Les chiffres se mettent a jour sans cesse

(35) et le couple programmé (40).
Ces valeurs permettent de corriger I'introduction du couple.

de petites déformations du vantail.

15.7) MENU AUTOREGLAGE (RUtoSEL)

Il permet d'effectuer le réglage automatique du Couple moteurs.
ATTENZIONE! Lopération d’autoréglage doit étre effectuée d'apres des fins
de course de fermeture.

d'erreur: “n5uc” apparaitra et la manceuvre ne sera pas réalisée.
ATTENTION!! Lopération d’'autoréglage doit étre effectuée aprés avoir

intervention des butées de fin de course.
Programmer la vitesse de ralentissement adaptée: des que I'on appuie sur

nécessaire au mouvement du vantail, est automatiquement instaurée.
Pendant cette phase, il est important d'éviter I'occultation des cellules

OPEN et de I'écran.

Alafindel'opération, sile réglage automatique a été effectué avec succés, la
centrale affiche le message “OK” et revient au menu de réglage automatique
aprés avoir appuyé sur la touche “OK”.

en effectuant ensuite une nouvelle opération d’autoréglage.
ATTENTION! Pendant la phase d'autoréglage, la fonction de détection des

ou de stationner dans le rayon d’action de la motorisation.

la centrale de commande alimentée avec la tension de réseau.
ATTENTION:les valeurs de couple affichées parl’autoréglage sont
rapportées a la valeur de la vitesse de ralentissement existante
quand on a réalisé I’autoréglage. Si I’'on modifie la vitesse de ralentis-
sement, il faudra exécuter I’autoréglage de nouveau.

A

indications de la norme EN 12453.
Adommages aux personnes, aux animaux ou aux choses.

16) CONNEXION SERIELLE AVEC CARTE SCS11 (Fig. 20)
La centrale de commande QSC-D permet, a travers des entrées et des sor-

I'ouverture ou la fermeture de tous les automatismes connectés.
de commande QSC-D, en utilisant exclusivement un cable duplex de type
est indispensable d'utiliser les fils avec la méme paire.

ne doit pas excéder 250 m.

parametres) entre 0 et 127.

chacun répond au Maitre de Zone. Chaque zone ne peut avoir qu’un Maitre,
le Maitre de la zone 0 contréle aussi les Esclaves des autres zones.

d’'UNIPRO, le numéro des dispositifs connectés.
16.1) Vantaux coulissant opposés (Fig. 20A)

centralisé de deux portails coulissant opposési (Fig. 20A).

la méme zone il ne faut pas avoir d’autres dispositifs connectés.

inverser les connexions 1 et 2 du moteur et les connexions 6 et 7 des butées
de fin de course d'ouverture et de fermeture.

devront étre connectés selon le schéma de la Fig. 20A.

de la borne 24 sur I'unité de commande ESCLAVE. Le TEST PHOT doit étre
laissé sur OFF sur l'unité de commande ESCLAVE.

connectées a la centrale M1 (maitre).

a la Fig.20A.
NOTA: Désactiver le TCA de la centrale de commande M2 (esclave).

17) STATISTIQUES
entrerdans le menu UNITE DE COMMANDE / STATISTIQUES et faire défiler
la page vidéo des paramétres statistiques:

- Version logiciel microprocesseur carte.

du nombre de manceuvres effectuées jusqu'a ce moment.

parametres.
spécial «Mise a jour date d’entretien».
sation installation).

18) DEBLOCAGE MANUEL

de mauvais fonctionnement de la motorisation. Pou effectuer la manoeuvre
d'urgence, il faut:

du portail.
compagner sur toute sa course.
intéressés.
procéder comme suit:
contraire a celui des aiguilles d’'une montre.

(fig.18) jusqu’a son arrét.
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FRANCAIS MANUEL D’INSTALLATION

sa course.
pas replacée dans la position de début (actionnement motorisé).
. con-

19) VERIFICATION DE L AUTOMATION

fin de course, cellules photoélectriques, barres palpeuses etc.).

limites prévues par les normes en vigueur.
»  Vérifier la commande d'ouverture manuelle.

commande appliqués.

20) UTILISATION DE L AUTOMATION

aussi de personnel qualifié.

21) COMMANDE

I'automation doivent étre formés sur la commande et ['utilisation.

22) ENTRETIEN

photoélectriques.

couple des moteurs.

I'ouverture et la fermeture manuelle.

23) DEMOLITION
ATTENTION! S’adresser exclusivement a du personnel qualifié.

- cuivre - aluminium - plastique - etc.).

24) DEMONTAGE

ATTENTION! S’adresser exclusivement a du personnel qualifié.

Si la motorisation doit étre démontée et remontée ailleurs, il faut:
térieure.

il faudra les remplacer.

AVERTISSEMENTS

d’installation et des indications fournies dans ce manuel.

s’engager a mettre a jour cette publication.
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Fig. A
LEGENDA
| ACCES AUX MENUS
- Appuyer simultanément sur les touches + et -.
Appuyer sur la ENSSTEET] G-+ T L’appui simultané sur les touches + et —
touche OK @ c--1 permet de sortir du menu et de retourner au
EEEE menu précédent; sicela a lieu au niveau
principal du menu, onsortde la
LEEELEEEL C- oKk« programmation et 'écran s'éteint.

mémorisées

Version logiciel centrale

N° manoeuvres totales(en centaines)

N° manoeuvres depuis le dernier
entretien (en centaines)

N° commandes radio

[8C0] Valeur prédéfinie
T +/ON Incrément/réduction paramétres ou
1 -/OFF]  commutation ON/OFF

Appuyer sur la touche OK (Retourfvalidation)  (Prl Ka
Défilement du menu -
4 +T | (+ = précédent - = suivant) -~ fonction)

Les modifications effectuées ne sont validées
que si elles sont suivies par I'appui de OK.

Message Programmation en cours

Message KO! (erreur valeur ou fonction)

Message "Attente” (introduire la valeur ou la

MENUS SUIVANTS
FIG. B

X[ (T —l] - - E) )
L/’ — ([ &1 | —'—»—»J
X - ) -]+ - b )
X - 0] 1]~ - b))
R - [550) —[ET] [ - be) )
X, [ 501 —[R 1]+ BT )
X 4501 1] [ b))
Ko 400 1) S[E1] - [ bl )
X [ 8 1] o[+ FE) )

[+ + [T ) )
<[+ () 4 B O o] -
%[5+ (L NI Eas )
50+ () + (£ T g [ )
(o] + (771 -+ [o2] S [5R+e)
0 (1) + [T o) )
X (o] () » [T o [t

\

MENU PARAMETRES

TCA valeur exprimée en secondes (default
10=10s, min 3=3s, max 120=120s)

Couple Mot ouverture valeur exprimée en %
(default 80%, min 1%, max 99%)

Couple Mot fermeture valeur exprimée en %
(default 80%, min 1%, max 99%)

Couple moteurs ouverture en
ralentissement valeur exprimée en %
(default 50%, min 1%, max 99%)

Couple moteurs fermeture en
ralentissement valeur exprimée en %
(default 50%, min 1%, max 99%)

Temps rapide en ouverture valeur exprimée
en secondes

(défaut 15=15s, min 1=1s, max 2=2min)
Temps rapide en fermeture valeur exprimée
en secondes

(défaut 15=15s, min 1=1s, max 2=2min)
Ralentissement valeur numérique

(défaut 0, min 0, max 3)

Zone valeur numérique (default min 0,max 127)

T+ (1) + [T S e
[+ (1) + [ s [0 ) -
o]+ (1) + [ ] S [ ) )
K]+ (@ 1) (52 1 S| [ Pre) )
X [0+ (1) » [ 5 )
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Fig. B

A

MENUS PRECEDENTS
FIG. A

P1

™ 1211 T2

Appuyer sur P1 dela ) Relacher P1 de la
commande radio. ' rELRchEr ' commande radio

Appuyer sur T désiré de la

‘_ commande radio voir Fig. B3 | ‘_ { tolchE dES IFEE }

— [OK]—b [LobchE cRchEE |-

Appuyer sur P1 de la
commande radio ' rELRchEr —'

Relacher P1 de la
commande radio

N

ok D1 | ¢—

Appuyer sur T désiré de la

commande radio voir Fig. B3 |‘_{EDUCHE dES ’FEE J

—»—vj

/-]

[+/-]

< )
(59 (5 (59 2 (590 (5

(L +1]
!

AikoSEE | —b [OK] _{:
I

w
Dl\ —’

[ ka—[oK]
J

J

MENU RADIO

AJOUTER- Permet d’ajouter une touche d'une
commande radio dans la mémoire du récepteur, aprés
la mémorisation il affiche le numéro du récepteur dans
'emplacement de la mémoire (01 a 64).

Ajouter Touche start — associe la touche désirée a la
commande Start

Ajouter Touche 2can — associe la touche désirée a la
commande 2 canal radio

LIRE- Effectue une vérification d'une touche d’'un
récepteur, si mémorisé il affiche le numéro du
récepteur dans 'emplacement de la mémoire (01 a 64)
et le numéro de la touche (T1-T2-T3 ou T4).

ELIMINER 64

ATTENTION! Elimine complétement de la mémoire du
récepteur toutes les commandes radio mémorisées.
COD RX

Affiche le code récepteur.

Se référer au paragraphe 11.

MENU AUTOSET
Introduction automatique du couple des moteurs

ATTENTION! Pendant la phase d’autoréglage, la
fonction de détection des obstacles n’est pas active,
donc I'installateur doit contréler le mouvement de
’Tautomatisme et empécher aux personnes et aux
choses d’approcher ou de stationner dans le rayon
d’action de la motorisation.
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Fig. 6

Fig. 7
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Fig. 11

Fig. 12
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Fig. 18
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Fig. 20
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